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ABSTRACT 

 

 

 

 

 This ‘Automatic Door Slider’ projects are used PIC Microcontroller based on 

Infrared and Pressure Detector to open and close doors at the entrance of public building. 

The main objective of this project are understand the concept involving of PIC 

Microcontroller programming linked with DC motor, Infrared and Pressure Detector. PIC 

16F877A Microcontroller is use as the brain of the project which controlled the speed of the 

movement Door Slider by DC motor. To make sure this project are properly  functioned, all 

the data and information will processed and it will used C language to program it with 

MPLAB IDE. The Pulse Width Modulation, PWM technique is being used which this 

signals send to motor driver to make sure constantly speed are varied. This method also to 

make sure interface between the controller and user are rapidly smooth. 
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ABSTRAK 

 

 

 

 

 Projek ‘Automatic Door Slider’ ini menggunakan ‘PIC Microcontroller’ 

berdasarkan sinaran cahaya merah dan juga pengesan tekanan untuk membuka dan 

menutup pintu secara automatik pada sesuatu bangunan awam. Objektif utama projek ini 

adalah untuk memahami konsep yang melibatkan ‘PIC Microcontroller’ program yang 

disambungkan dengan motor DC, sinaran cahaya merah dan pengesan tekanan. ‘PIC 

16F877A’ program adalah otak kepada projek ini yang mengawal kelajuan pergerakan 

‘door slider’ menggunakan motor DC. Untuk memastikan projek ini berfungsi sepenuhnya 

segala data dan maklumat diproses dan menggunakan bahasa pengaturcaraan C 

diprogramkan dengan ‘MPLAB IDE’. Teknik ‘Pulse Width Modulation (PWM) yang 

digunakan akan menghantar isyarat kepada ‘driver’ motor untuk memastikan kelajuan 

motor adalah seragam. Ini juga adalah untuk melancarkan perhubungan antara para 

pengguna dengan alat kawalan. 
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