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CIRI-CIRI VOLTAN LENDUT PADA SISTEM KUASA 

 

ABSTRAK 

 

 

 

 

Kejatuhan voltan diklasifikasikan sebagai voltan purata punca kuasa dua yang 

berlaku dalam masa yang singkat ketika gangguan elektrik yang menyebabkan peralatan 

pengguna dan beban pada bekalan kuasa tidak berfungsi sepenuhnya dan juga dikenali 

sebagai faktor utama masalah gangguan bekalan kuasa. Walaubagaimanapun, tesis ini 

menyelidiki gangguan yang berlaku yang disebabkan oleh litar pintas atau kerosakan 

pada talian penghantaran tiga fasa. Tesis ini juga membandingkan perbezaan kejatuhan 

voltan pada setiap terminal Bas untuk sistem tiga fasa dimana perbezaan kejatuhan 

voltan adalah disebabkan oleh pengaruh sambungan pengubah dan juga disebabkan 

jenis kerosakan yang berlaku. Simulasi telah dijalankan menggunakan perisian PSCAD 

dimana ia berdasarkan pada beberapa tatarajah yang telah di modelkan. Sistem yang 

digunakan dalam tesis ini adalah sistem talian penghantaran dua Bas. Keputusan 

simulasi menunjukkan talian tiga fasa mengalami kejatuhan voltan yang rendah pada 

terminal Bas yang ke dua dibandingkan dengan terminal Bas yang pertama disebabkan 

oleh litar pintas dua fasa ke bumi. Ini adalah bergantung pada keadaan pengubah yang 

digunakan pada litar samada pengubah penaik atau pengubah penurun. Litar pintas atau 

kerosakan yang berlaku pada terminal Bas ke dua menyebabkan berlaku penurunan 

voltan  yang dalam pada terminal motor aruhan dan kenaikkan arus pada terminal motor 

tersebut. 
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CHARACTERISTICS OF VOLTAGE SAGS IN POWER SYSTEMS 

 

ABSTRACT 

 

 

 

 

Voltage sags are the short durations in root-mean-square (RMS) rated AC 

voltage occur during faults may cause miss-operations to the customer’s equipment and 

loads of power system and recognized as the most important power quality problem. 

However, this thesis investigates the sag event which is caused by a short circuit or fault 

to the three-phase transmission line. This thesis also presents the comparisons between 

voltage reductions at two Bus terminals for three-phase systems where the difference in 

voltage drop or reduction is caused by the transformer connection and also because of 

the type of fault caused. Simulations were carried out using PSCAD software which it is 

based on a number of configurations which has been modeled

 

. The systems used in this 

thesis are two Bus transmission line systems. Simulation results indicate that three-

phase line has a low voltage reduction at second bus terminal compared with the first 

Bus terminal due to the two-phase to ground fault. This is dependent on the transformer 

used in the circuit either step-up or step-down transformer. Short circuit or fault 

occurring on the second Bus terminal causing of the voltage decreased in the terminal of 

induction motor and increased induction motor current at the motor terminal.  
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